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® Ayarlanabilir hizli motor ile déniis
= Otomatik hareket eden lazer tarama mikrometresi
= |s pargalarinin dis ¢apini, daireselligini ve salgisini birden fazla kesitte dlger
OZELLIKLER

is pargasi puntali tiptezgah merkezi V yatakli tezgah is parcalaninin sabitienmesi

sabitlenme tipi (puntalar ile) (puntalar olmadan) icin karst puntall tezgah

Olgiim uzunluk 5~300mm 10~230mm
araligi 3~60mm 10~60mm
is parcalar "oy EGINIY 20kg 1,5kg
25°C'de ¢oziniirlik +(0,5+10%D)um, D mm cinsinden &lgim c¢apli
25°C'de tekrarlilk (0,3+5%D)um, D mm cinsinden 6lgiim ¢api
25°C'de salgi ¢oziiniirliik Vg

Calisma masasi boyut 400%x200mm

Siirliis yontemi motorize surlicu

Gii¢ kaynagi 220V, 50/60Hz

Boyut 750x600%900mm

Agirlik 50kg

STANDART TESLIMAT

" is parcalarinin sabitlenmesi
Ana lnite 1 adet icin karg! puntall tezgah

Puntali tezgah merkezi 1 adet
V yatakli tezgah merkezi 1 adet Devam ediyor
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Onceki sayfanin devami

OLGUM YAZILIMI (DAHIL)

= Dil ingilizce ve Cince
n
n

trend grafiklerini ve analiz

isletim sistemi: Windows 7
Is pargalarinin dis capini, daireselligini ve salgisini otomatik olarak 6lger, ardindan verileri,

sonuglarini gergek zamanl olarak gérunttler

Olgiim verilerini otomatik kaydetme, gériintiileme ve EXCEL'e aktarma
Lazer tarama mikrometresini hareket ettirmek ve motoru elle ddndirmek igin manuel teste gegilir

ana arayliz
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