<INSIZF>

ROBOTIK/IOTOMATIK HIZLI OLGUM VE DENETIM SiSTEMi
RBT-QMO01
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operasyon sireci

Adim 1: is pargasini ylkleme alanindaki konumlandirma blogu Gizerine manuel olarak yerlestirin ve sag tarafta kenara karsi konumlandirin
Adim 2: robotu ve silindiri ilk konumuna déndiirmek igin sifilama digmesine basin

Adim 3: baslat digmesine basin, sistem is pargasinin dogru yerlestirilip yerlestiriimedigini sorar ve kontrol edip Tamam'a tiklayin

Adim 4: robot is parcasini yakalar ve nakil istasyonuna yerlestirir

Adim 5: nakil istasyonu QMS test konumuna hareket eder

Adim 6: QMS bir 6lgtim baslatir ve sonuglari ¢ikti olarak verir

Adim 7: nakil istasyonu dis tasima istasyonuna hareket eder ve robot is pargasini gikarir

Adim 8: Robot, 6l¢iim sonuglarina gore is pargasini gecer veya ge¢mez istasyonuna yerlestirir

Devam ediyor
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Onceki sayfanin devami

= Yiksek hiz ve hassasiyet icin 6 eksenli endustriyel robot, IP67, U¢li koruma
= Hizli 8lglim sistemi, is pargasinin boyutlarini otomatik olarak &lger ve
kontrol sistemine gercek zamanli geri bildirim saglar
= Veri yolu iletisimi Uzerinden kontrol sistemi Modbus Tcp, yuksek hiz, yiksek verimlilik ve kolaylik saglar

OZELLIKLER
robot kolu yayilimi 727mm
maks, calisma hizi 4000mm/s
maks, is pargasi agirligi 8kg
tekrar konumlandirma hassasiyeti +0,02mm
kontrol ekseni sayisi 6
iletisim protokolleri ethernet Modbus Tcp
goriiniim alani 100x80mm STANDART TESLIMAT
Hizli olciim arahgi 98x78mm robot gévde
Slgiim o6lciim hassasiyeti +3um Robotik sistem robot kontrol kabini
sistemi tekrarhihk 1um programlama rehberi
dlgiim siiresi <2s . ana Unite
Giig kaynag 220V, 50Hz, 3000W ;'I':t';::f“m bilgisayar
Besleme basinci 0,5~0,6MPa yazilim ve dongle
Gevresel gereklilik Ef;'l"r']'; 2 o ookunmatik . R
Agirlik 300kg Kontrol kutusu 1 adet

*
Hizli 6lgiim sistemi, is pargasina bagli olarak farkli modellerde mevcuttur

Hizli 6l¢lim sistemi yazilimi (dahil)

= Genislikleri, delikleri, halkalari, agilari ayni anda otomatik olarak &l¢iin, basit ve verimli sonuglar alin
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